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独立成分分析 Independent component analysis

伝達関数から線形方程式を立てる．ここでのsはラプラス演算子．

Source

観測信号xから尖度（Kurtosis）を最大にするWを繰
り返し計算で求める．この時のsは推定する信号源の
候補．

力学系への応用 Applications for dynamics

鉄道台車への入力推定
Input estimation on rail vehicle bogie
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Accelerometer Measured acceleration

Estimated source

自動車モデルでの実験
Automobile model experiment
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実車での推定
Estimation on real vehicle
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